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Gá biến tần trên panel hoặc thanh gá trong tủ
điện theo hướng dẫn của nhà sản xuất để đảm

bảo biến tần hoạt động trong điều kiện tốt nhất

Gá lắp Thiết bịGá lắp Thiết bị
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Đấu nối thiết bịĐấu nối thiết bị

Chuyển trạng thái sink/sourceCổng kết nối RJ45

Chân Đấu
DC reactor,
Điện trở xả, 

Chân đấu điều khiển

Chân nối đất

Chân Đấu Nguồn Cấp Chân Đấu Đầu Ra Động Cơ

Chân nối đất

Web: dongduong-ate.com.vn

Liên hệ : 0975.798.736



Nguồn cấp : L1, L2, L3
Động cơ : U, V, W
Chân lệnh Chạy : CM+ FWD ,  CM+REV
Chân relay : 30A; 30B; 30C
Chân relay transitor : Y1E; Y1
Chân Đấu Điện Trở Xả : DB; P+
Ngõ vào điện áp  : 11; 12; 13
Đầu ra analog : 11; FMA
Ngõ vào dòng điện : 11; C1
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Hướng dẫn thao tác vào
thông số

Hướng dẫn thao tác vào
thông số
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Bảng Thông số Cài ĐặtBảng Thông số Cài Đặt

Thông
số

Tên Ý Nghĩa
Giá
trị

F01 Thiết Lập Tần Số

0 : Phím LÊN/XUỐNG trên bàn phím
1 : Đầu vào điện áp đến đầu cuối [12]
(0 đến +10 VDC)
2: Đầu vào dòng điện đến đầu cuối
[C1] (4 đến 20 mA DC)
3: Tổng điện áp và dòng điện đầu
vào đến các đầu cuối [12] và [C1]
4: Biến trở tích hợp (POT)
7: Lệnh đầu cuối điều khiển
LÊN/XUỐNG

4

F02
Thiết Lập Lệnh

Chạy

0: Phím RUN/STOP trên bàn phím
(Hướng quay của động cơ được chỉ
định bởi lệnh đầu cuối FWD/REV)
1: Lệnh đầu cuối FWD hoặc REV
2: Phím RUN/STOP trên bàn phím
(tiến)
3: Phím RUN/STOP trên bàn phím
(lùi)

2

F03 Tần số lớn nhất 25.0 to 400.0 60

F04
Tần số cơ bản ( cài
theo mác động cơ)

25.0 to 400.0 60

F05
Điên áp cơ bản ( cài
theo mác động cơ)

80 to 240
160 to 500

380

F06
Điện áp đầu ra lớn

nhất
80 to 240
160 to 500

380
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F07 Thời Gian Tăng Tốc
0.00 to 3600

6.0

F08 Thời Gian Giảm Tốc
0.00 to 3600

6.0

F09 Bù Momen 0.0 to 20.0 0.1

F10
Bảo vệ quá tải nhiệt điện

tử cho động cơ 1
(Đặc điểm động cơ)

1: Đối với động cơ đa năng và
động cơ đồng bộ nam châm
vĩnh cửu tiêu chuẩn Fuji có
quạt làm mát dẫn động trục
2: Đối với động cơ dẫn động
bằng biến tần có quạt làm mát
được cấp nguồn riêng

1

F11 (Mức phát hiện quá tải)

0,00: Vô hiệu hóa, 0,01 đến
100,0
1 đến 135% dòng điện định mức
(cho phép
dòng điện truyền động liên tục)
của động cơ

0.0
1

F12 (Hằng số thời gian nhiệt) 0.5 to 75.0 5.0

F14
Chế độ khởi động lại sau

khi mất điện tạm thời
(Lựa chọn chế độ)

0: Vô hiệu hóa khởi động lại
(Tắt ngay lập tức)
1: Vô hiệu hóa khởi động lại (Tắt
sau khi phục hồi sau sự cố mất
điện)
2: Tắt sau khi giảm tốc để dừng 
4: Bật khởi động lại (Khởi động
lại ở tần số mà sự cố mất điện
xảy ra, đối với tải chung)
5: Bật khởi động lại (Khởi động
lại ở tần số bắt đầu)

1

F15 Bộ giới hạn tần số (Cao) 0.0 to 400.0 70

F16 Bộ giới hạn tần số (Thấp) 0.0 to 400.0 0
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F18
Độ lệch

(Lệnh tần số 1)
-100.00 to 100.00 *1

0.0
1

F20
Phanh DC 1

(Tần số bắt đầu phanh)
0.0 to 60.0

0.1

F21 (Mức độ phanh)
0 to 100 *3

1

F22 (Thời gian phanh)
0.00 (Disable), 0.01 to 30.00 0.0

1

F23 Tần số bắt đầu 1
0.1 to 60.0

0.1

F24 (Thời gian giữ) 0.00 to 10.00
0.0

1

F25 Tần suất dừng 0.1 to 60.0 0.1

F26
Âm thanh động cơ
(Tần số sóng mang)

0.75 to 16
1

F27 (Giọng điệu)

0: Cấp độ 0
1: Cấp độ 1
2: Cấp độ 2
3: Cấp độ 3

0

F30
Đầu ra tương tự [FMA]
(Điều chỉnh điện áp)

0 to 300
1

F31 (Chức năng)

0: Tần số đầu ra 1 
1: Tần số đầu ra 2 
2: Dòng điện đầu ra *3
3: Điện áp đầu ra
6: Công suất đầu vào
7: Lượng phản hồi PID (PV)
9: Điện áp bus liên kết DC
14: Hiệu chuẩn
15: Lệnh PID (SV)
16: Đầu ra PID (MV)

0
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F37

Lựa chọn tải/
Tự động tăng mô-men
xoắn/
Tự động tiết kiệm năng
lượng
Hoạt động 1

0: Tải mô-men xoắn thay đổi
1: Tải mô-men xoắn không
đổi
2: Tăng mô-men xoắn tự
động
3: Hoạt động tiết kiệm năng
lượng tự động (Tải mô-men
xoắn thay đổi trong
ACC/DEC)
4: Hoạt động tiết kiệm năng
lượng tự động (Tải mô-men
xoắn không đổi trong
ACC/DEC)
5: Hoạt động tiết kiệm năng
lượng tự động (Tự động tăng
mô-men xoắn trong quá trình
ACC/DEC)

0.0
1

F39
Tần suất dừng
(Thời gian giữ)

0.00 to 10.00
0.1

F42
Lựa chọn chế độ điều

khiển 1

0: Điều khiển V/f với bù trượt
không hoạt động
1: Điều khiển vector mô-men
xoắn động
2: Điều khiển V/f với bù trượt
hoạt động
11: Điều khiển V/f cho ổ đĩa
PMSM *2

0

F43
Bộ giới hạn dòng điện 

(Lựa chọn chế độ)

0: Vô hiệu hóa (Không có bộ
giới hạn dòng điện nào hoạt
động.)
1: Bật ở tốc độ không đổi (Tắt
trong khi ACC/DEC)
2: Bật trong khi hoạt động
ACC/tốc độ không đổi

2

F44 (Mức độ)

20 đến 180: 3,7 kW trở xuống
20 đến 200: 5,5 kW trở lên
(Dữ liệu được hiểu là dòng
điện đầu ra định mức của bộ
biến tần cho 100%.) 

0
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F50

Bảo vệ quá tải nhiệt
điện tử cho điện trở
phanh
(Khả năng xả)

1 to 900, OFF (Cancel)
1

F51
(Mất mát trung bình

cho phép)
0.001 to 50.00 0.0

01

E01
Chức năng Terminal

[X1]

0: Chọn tần số đa bước (SS1)
1: Chọn tần số đa bước (SS2)
2: Chọn tần số đa bước (SS4)
3: Chọn tần số đa bước (SS8)
4: Chọn thời gian ACC/DEC
6: Kích hoạt hoạt động 3 dây 
7: Dừng lại (BX)
8: Đặt lại báo động (RST)
9: Kích hoạt báo động bên
ngoài (THR)
10: Sẵn sàng chạy thử (JOG)
11: Chọn lệnh tần số 2/1
12: Chọn động cơ 2/động cơ 1 
13: Kích hoạt phanh DC 
17: LÊN (Tăng đầu ra tần số)
18: XUỐNG Giảm tần số đầu ra
19: Cho phép thay đổi dữ liệu
bằng bàn phím(WE-KP)
20: Hủy điều khiển PID 
21: Chuyển đổi hoạt động bình
thường/nghịch (IVS)
24: Cho phép liên kết truyền
thông qua RS-485 (LE)
33: Đặt lại các thành phần tích
phân và vi phân PID 
34: Giữ thành phần tích phân
PID

0

E02
Chức năng Terminal

[X2]
2

E03
Chức năng Terminal
[X3]

0
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E10 Thời gian tăng tốc 2 0.00 to 3600 6.0

E11 Thời gian giảm tốc 2 0.00 to 3600 6.0

E20
Chức năng Terminal

[Y1]

0: Biến tần đang chạy (RUN)
1: Tín hiệu tần số đến (FAR)
2: Phát hiện tần số (FDT)
3: Phát hiện điện áp thấp
(Biến tần dừng) (LU)
5: Giới hạn đầu ra của biến tần
(IOL)
6: Tự động khởi động lại sau khi
mất điện tạm thời (IPF)
7: Cảnh báo sớm quá tải động
cơ (OL)
26: Tự động đặt lại (TRY)
30: Báo động tuổi thọ dịch vụ
(LIFE)
35: Biến tần đang chạy 2
(RUN2)
36: Kiểm soát phòng ngừa quá
tải (OLP)
37: Phát hiện dòng điện (ID)
38: Phát hiện dòng điện 2 (ID2)
41: Phát hiện dòng điện thấp
(IDL) 9-58
43: Theo điều khiển PID
44 : Động cơ dừng do lưu lượng
chậm
Theo điều khiển PID (PID-STP)
49: Chuyển sang động cơ 2
(SWM2)
56: Động cơ quá nhiệt được
phát hiện bởi nhiệt điện trở
(THM)
57: Tín hiệu phanh (BRKS)
59 (1059): Dây đứt ở đầu cuối
[C1] (C1OFF)
84: Bộ hẹn giờ bảo trì (MNT)
87: Phát hiện tần số đến
(FARFDT)
99: Đầu ra cảnh báo (cho bất kỳ
cảnh báo nào) (ALM)

0

E27
Chức năng Terminal

[30A,B,C]
2
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E30
Tần số đến
(Độ rộng trễ)

0.0 to 10.0 0.1

E31
Phát hiện tần số

(Mức độ phát hiện)
0.0 to 400.0 0.1

E32 (Độ rộng trễ) 0.0 to 400.0 0.1

E34

Cảnh báo quá tải sớm/
Phát hiện dòng điện/
Phát hiện dòng điện

thấp
(Mức)

0,00 (Vô hiệu hóa), 0,01 đến
100,0
Giá trị hiện tại từ 1 đến 200%
của biến tần định mức
dòng điện

0.0
1

E35 (Bộ đếm thời gian) 0.01 to 600.00
0.0

1

E37
Phát hiện dòng điện 2

(Cấp độ)

0,00 (Vô hiệu hóa), 0,01 đến 100
Giá trị hiện tại từ 1 đến 200%
của biến tần định mức
dòng điện

0.0
1

E38 (Bộ đếm thời gian) 0.01 to 600.00 *1

E39
Hệ số cho thời gian

tốc độ nạp liệu không
đổi

0.000 to 9.999 0.0
01

E40 Hệ số hiển thị PID A
-999 to 0.00 to 9990 0.0

1

E41 Hệ số hiển thị PID B -999 to 0.00 to 9990
0.0

1

E42 Bộ lọc màn hình LED 0.0 to 5.0 0.1

E43
Màn hình LED

(Hiển thị sản phẩm)

0: Giám sát tốc độ
3: Dòng điện đầu ra
4: Điện áp đầu ra
9: Công suất đầu vào
10: Lệnh PID
12: Lượng phản hồi PID
13: Bộ đếm thời gian
14: Đầu ra PID
25: Watt-giờ đầu vào

0
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E48
Màn hình LED
(Mục màn hình tốc độ)

0: Tần số đầu ra
1: Tần số đầu ra (Sau khi bù
trượt)
2: Tần số tham chiếu
4: Tốc độ trục tải tính bằng
vòng/phút
5: Tốc độ đường tính bằng
m/phút
6: Thời gian tốc độ cấp liệu
không đổi

0

E50
Hệ số cho Tốc độ

Chỉ định
0.01 to 200.00 0.0

1

E51
Hiển thị hệ số cho

Dữ liệu Watt-giờ đầu
vào

0.000 (Cancel/reset), 0.001 to
9999

0.1

E52
Bàn phím

(Chế độ hiển thị Menu)

0: Chế độ chỉnh sửa dữ liệu mã
chức năng (Menu 0
1: Chế độ kiểm tra dữ liệu mã
chức năng (Menu #2)
2: Chế độ toàn menu (Menu #0
đến #6)

0

E60
Biến trở tích hợp

(Lựa chọn chức năng)

0: Không có
1: Lệnh tần số phụ 1
2: Lệnh tần số phụ 2
3: Lệnh quy trình PID 1

1

E61
Terminal [12] Mở rộng

Chức năng
0: Không có
1: Lệnh tần số phụ 1
2: Lệnh tần số phụ 2
3: Lệnh quy trình PID 1
5: Giá trị phản hồi PID

0

E62
Terminal [C1] Mở rộng

Chức năng
0

E98
Chức năng Terminal

[FWD]
20: Hủy điều khiển PID (Hz/PID)
24 (1024): Cho phép liên kết
truyền thông qua RS-485 (LE)
33 (1033): Đặt lại các thành
phần tích phân và vi phân PID 
34 (1034): Giữ thành phần tích
phân PID
98: Chạy về phía trước (FWD)
99: Chạy ngược (REV)

98

E99
Chức năng Terminal

[REV]
99
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C01 Tần số nhảy 1 0.0 to 400.0 0.1

C02 Tần số nhảy 1 0.0 to 400.0 0.1

C03 Tần số nhảy 1 0.0 to 400.0 0.1

C04 (Chiều rộng trễ) 0.0 to 30.0 0.1

C05 Tần số đa bước 1

0.00 to 400.00 *1

0.1

C06 Tần số đa bước 2 0.1

C07 Tần số đa bước 3 0.1

C08 Tần số đa bước 4 0.1

C09 Tần số đa bước 5 0.1

C10 Tần số đa bước 6 0.1

C11 Tần số đa bước 7 0.1

C12 Tần số đa bước 8 0.1

C13 Tần số đa bước 9 0.1

C14 Tần số đa bước 10 0.1

C15 Tần số đa bước 11 0.1

C16 Tần số đa bước 12 0.1

C17 Tần số đa bước 13 0.1

C18 Tần số đa bước 14 0.1

C19 Tần số đa bước 15 0.1

C20 Tần suất chạy bộ 0.00 to 400.00 0.1

C21
Hoạt động của bộ hẹn

giờ
0: Vô hiệu hóa
1: Kích hoạt

0
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C30 Lệnh tần số 2

0: LÊN/XUỐNG trên bàn phím
1: Đầu vào điện áp đến đầu cuối
[12] (0 đến +10 VDC)
2: Đầu vào dòng điện đến đầu
cuối [C1] (4 đến 20 mA DC)
3: Tổng điện áp và dòng điện
đầu vào đến các đầu cuối [12]
và [C1]
4: Biến trở tích hợp (POT)
7: Lệnh đầu cuối điều khiển
LÊN/XUỐNG

2

C32

Điều chỉnh đầu vào
tương tự

cho thiết bị đầu cuối
[12] (Tăng)

0.00 to 200.00
0.1

C33 (Hằng số thời gian lọc) 0.00 to 5.00 0.1

C34 (Tăng điểm cơ sở) 0.00 to 100.00 0.1

C37

Điều chỉnh đầu vào
tương tự

cho thiết bị đầu cuối
[C1] (Độ lợi)

0.00 to 200.00
0.1

C38 (Hằng số thời gian lọc) 0.00 to 5.00 0.1

C39 (Tăng điểm cơ sở) 0.00 to 100.00 0.1

C40
Đầu cuối [C1] Phạm vi

đầu vào
Lựa chọn

0: 4 to 20 mA 
1: 0 to 20 mA 0

C50
Độ lệch

(Lệnh tần số 1)
(Điểm cơ sở độ lệch)

0.00 to 100.00 0.1

C51
Độ lệch (lệnh PID 1)

(Giá trị độ lệch)
-100,00 đến 100,00 0.1

C52 (Điểm cơ sở độ lệch) 0.00 to 100.00 0.1
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C95 Tần số nhảy 5 0.0 to 400.0 0.1

C96 Tần số nhảy 6 0.0 to 400.0 0.1

C99
Tham chiếu kỹ thuật

số 
Tần số

0.00 to 400.00
0.1

P02
Động cơ 1 (Công suất

định mức)
0.01 to 30.00

0.1

P03 (Dòng điện định mức)
0.00 to 100.0

0.1

P04 (Tự động điều chỉnh)

0: Vô hiệu hóa
1: Điều chỉnh khi động cơ dừng
(%R1, %X)
2: Điều chỉnh khi động cơ quay
dưới sự kiểm soát V/f (%R1, %X,
dòng điện không tải, tần số
trượt)

0.1

P06 (Dòng điện không tải) 0.00 to 50.00 0.1

P07 (%R1 0.00 to 50.00 0

P08 (%X) 0.00 to 50.00 0.1

P09
(Tăng độ bù trượt

khi lái xe)
0.0 to 200.0

0.1

P10
(Bù trượt

Thời gian phản hồi)
0.01 to 10.00 0.1

P11
(Tăng độ bù trượt

khi phanh)
0.0 to 200.0

0.1

P12
(Tần số trượt định

mức)
0.00 to 15.00 0.1
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P60
Động cơ đồng bộ nam

châm vĩnh cửu *2
(Điện trở phần ứng)

0.00 (Disable PMSM),0.01 to
50.00

0.1

P61 (độ tự cảm trục d)
0.00 (Disable high-efficiency

control),0.01 to 500.0
0.1

P62 (độ tự cảm trục q)
0.00 (Disable PMSM),0.01 to

500.0
0.1

P63 (Điện áp cảm ứng)
0 (Disable PMSM),80 to 240

(for 200 V class series) *4160 to
500 (for 400 V class series)

0.1

P03 (Dòng điện định mức) 0.00 to 100.0 0.1

P74
(Dòng điện tham
chiếu khi bắt đầu)

10 to 200 80

P89
(Mức chuyển mạch

điều khiển)
10 to 100 10

P90
(Cấp độ bảo vệ quá

dòng)
0.00 (Disable),0.01 to 300.0 0

P91

Động cơ đồng bộ nam
châm vĩnh cửu *2
(độ lợi bù trục d
dưới điều khiển giảm
chấn)

0.00 to 25.00, 999 (Table value)
0.1

P92
độ lợi bù trục q

dưới sự kiểm soát
giảm chấn)

0.00 to 25.00, 999 (Table value)
0.1

P93
(Phát hiện bước ra

mức hiện tại)
current level)

0 to 100, 999 (Table value)
0.1

P99 Motor 1 Selection

0: Đặc điểm động cơ 
4: Động cơ khác (IM)
20: Động cơ khác (PMSM)
21: PMSM chuẩn Fuji không có
cảm biến

0
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H03 Khởi tạo dữ liệu

0: Vô hiệu hóa khởi tạo
1: Khởi tạo tất cả dữ liệu mã chức
năng về mặc định của nhà máy
2: Khởi tạo các tham số động cơ
1
3: Khởi tạo các tham số động cơ
2

0

H04
Tự động thiết lập lại

(Lần)
0 (Disable), 1 to 10 0.1

H05
(Khoảng thời gian đặt

lại)
0.5 to 20.0 0.1

H06
Quạt làm mát

BẬT/TẮT
Điều khiển

0: Vô hiệu hóa
1: Bật (điều khiển BẬT/TẮT có
hiệu lực)

1

H07
Tăng tốc/Giảm tốc

tuyến tính
Mẫu

0: Tuyến tính
1: Đường cong chữ S (Yếu)
2: Đường cong chữ S (Mạnh)
3: Đường cong tuyến tính

0.1

H08
Hướng quay
Giới hạn

0: Vô hiệu hóa
1: Bật (Ngăn chặn xoay ngược）
2: Bật (Ngăn chặn xoay tiến）

80

H11 Chế độ giảm tốc
0: Giảm tốc bình thường
1: Dừng tự do

10

H12
Tức thời

Giới hạn quá dòng
(Lựa chọn chế độ)

0: Vô hiệu hóa
1: Bật 

0

H13

Chế độ khởi động lại
sau
Mất điện tạm thời
(Thời gian khởi động
lại)

0.1 to 10.0
0.1

H14 (Tỷ lệ giảm tần số)

0,00 (Thời gian giảm tốc được
chọn)

999 (Phụ thuộc vào bộ giới hạn
dòng điện)

0.1
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H15
(Mức độ chạy liên tục)

*2
200 to 300 V for 200 V 
400 to 600 V for 400 V 0

H26
Nhiệt điện trở cho

động cơ
(Lựa chọn chế độ)

0: Vô hiệu hóa
1: Kích hoạt (Với PTC, bộ biến
tần sẽ ngay lập tức
ngắt với 0h4 hiển thị.)
2 Kích hoạt (Với PTC, bộ biến
tần sẽ phát ra tín hiệu đầu ra
THM và tiếp tục chạy.

0

H27 (Level) 0.00 to 5.00 0.1

H30
Liên kết truyền thông

Chức năng
(Lựa chọn chế độ)

Lệnh tần số        Lệnh chạy
0: F01/C30          F02
1: RS-485            F02
2: F01/C30          RS-485
3: RS-485           RS-485

0

H42
Điện dung của DC Link

Bus Capacitor

Chỉ định thay thế tụ điện liên
kết DC (0000 đến FFFF theo hệ
thập lục phân.

1

H43
Thời gian chạy tích lũy
của Quạt làm mát

Chỉ định thay thế quạt làm mát
(0 đến 9999, theo đơn vị 10 giờ)

1

H44
Bộ đếm khởi động của

động cơ 1
0: Giảm tốc bình thường
1: Dừng tự do

10

H45 Báo động giả
0: Vô hiệu hóa
1: Bật 

0

H47
Điện dung ban đầu của
DC
Tụ điện Bus liên kết

Chỉ định thay thế tụ điện liên
kết DC (0000 đến FFFF theo hệ
thập lục phân.

1

H48

Thời gian chạy tích lũy
của

Tụ điện trên
Bảng mạch in

Chỉ định thay thế tụ điện trên
bảng mạch in

(0 đến 9999, theo đơn vị 10 giờ)
1
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H50
Mẫu V/f phi tuyến tính 1

(Tần số)
0.0 (Cancel), 0.1 to 400.0 0.1

H51 (Điện áp)
0 to 240
0 to 500

0

H52 Mẫu V/f phi tuyến tính 2
(Tần số)

0.0 (Cancel), 0.1 to 400.0 0.1

H53 (Điện áp)
0 to 240 0 to 500

0

H54
Thời gian ACC/DEC
(Hoạt động chạy bộ)

0.00 to 3600 1

H61

Điều khiển
LÊN/XUỐNG
(Cài đặt tần số ban
đầu)

0: 0.00
1: Giá trị lệnh UP/DOWN cuối
cùng khi
phát hành lệnh chạy

1

H63
Low Limiter

(Chọn chế độ)

0: Giới hạn bằng F16 và
tiếp tục chạy
1: Nếu tần số đầu ra thấp hơn
tần số giới hạn bằng F16
giảm tốc để dừng động cơ.

0

H64 (Tần số giới hạn dưới) 0.0    0.1 to 60.0 0

H69

Giảm tốc tự động
(Kiểm soát chống tái
sinh)
(Lựa chọn chế độ)

0: Vô hiệu hóa
1: Bật (Kéo dài thời gian giảm
tốc lên gấp ba lần thời gian quy
định theo điều khiển giới hạn
điện áp.) (Tương thích với
dòng FRENIC-Mini ban đầu
FRN���C1�-��)
2: Bật (Điều khiển giới hạn mô-
men xoắn: Hủy
điều khiển chống tái sinh nếu
thời gian giảm tốc thực tế vượt
quá ba lần thời gian quy định.)
4: Bật (Điều khiển giới hạn mô-
men xoắn: Tắt quy trình buộc
dừng.)

0
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H70
Phòng ngừa quá tải

Kiểm soát

0,00: Theo thời gian giảm tốc
được chỉ định bởi F08/E11
0,01 đến 100,0, 999 (Hủy)

0.1

H71
Giảm tốc
Đặc điểm

0: Vô hiệu hóa
1: Kích hoạt

0

H76
Giảm tốc tự động

(Tần số tăng
giới hạn cho phanh)

0.0 to 400.0 0.1

H78
Khoảng thời gian bảo

trì (M1)*2
0: Disable; 1 to 9999 (in units of
10 hours)

0

H79
Số lượng khởi động

được cài đặt trước cho
Bảo trì (M1) *2

0000: Disable; 0001 to FFFF
(hex.)

0

H80
Dòng điện đầu ra
Độ lợi giảm chấn dao
động cho Động cơ 1

0.00 to 0.40 1

H89

Bảo vệ quá tải nhiệt
điện tử cho

Động cơ
(Lưu giữ dữ liệu)

0: Vô hiệu hóa
1: Kích hoạt

0

H91
Phát hiện đứt dây

phản hồi PID
(Đầu cuối [C1])

0.0: Vô hiệu hóa phát hiện báo
động
0.1 đến 60.0: Sau thời gian chỉ
định, gây ra báo động

0

H92 Tính liên tục của (P) 0.000 to 10.000 times; 999 0

H93 Chạy *2 (I) 0.010 to 10.000 s; 999 0.0

H94
Thời gian chạy tích lũy
của Động cơ 1

0 to 9999 (in units of 10 hours)
0

H95
Phanh DC
(Chế độ phản hồi
phanh)

0: Chậm
1: Nhanh

0
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H96
STOP Key

Priority/Start Data
Kiểm tra chức năng

0: Vô hiệu hóa   Vô hiệu hóa
1: Bật                    Vô hiệu hóa
2: Tắt                   Bật
3: Bật                   Bật

0

H97 Xóa dữ liệu báo động
0: Vô hiệu hóa
1: Kích hoạt

0

H98 Bảo vệ/Bảo trì
(Lựa chọn chế độ)

0 to 31 (decimal)
Bit 0: Lower the carrier
frequencyautomatically (0:
Disable; 1: Enable)
Bit 1: Detect input phase loss(0:
Disable; 1: Enable) 
Bit 2: Detect output phase
loss(0: Disable; 1: Enable) 
Bit 3: Select life judgment
threshold of DC linkbus
capacitor (0: Factory default
level; 1: User setup level)
Bit 4: Judge the life of DC link
bus capacitor (0: Disable; 1:
Enable)

19

A01 Tần số tối đa 2 25.0 to 400.0 60

A02 Tần số cơ sở 2 25.0 to 400.0 60

A03
Điện áp định mức tại
cơ sở
Tần số 2

0: Output a voltage in
proportion to input voltage
80 to 240V for 200 V
160 to 500V: for 400 V 

0

A04
Điện áp đầu ra tối đa

2
80 to 240V for 200 V 160 to
500V: for 400 V

0

A05 Tăng mô-men xoắn 2 0.0% to 20.0% 0

A06
Bảo vệ quá tải nhiệt
điện tử cho động cơ 2
(Đặc điểm động cơ)

1: Đối với động cơ đa năng có
quạt làm mát dẫn động bằng
trục
2: Đối với động cơ biến tần có
quạt làm mát được cấp nguồn
riêng

0
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A07 (Mức phát hiện quá tải)

0,00 (Vô hiệu hóa), 0,01 - 100,0
1 đến 135% dòng điện định mức
(cho phép dòng điện truyền động
liên tục) của động cơ

0

A08
(Hằng số thời gian

nhiệt)
0.5 to 75.0 1

A09
Phanh DC 2

(Tần số khởi động
phanh)

0.0 to 60.0 0.1

A10 (Mức độ phanh) 0 to 100 1

A11 (Thời gian phanh) 0.00 : Disable0.01 to 30.00 0.1

A12 Tần số bắt đầu 2 0.1 to 60.0 0.1

A13

Lựa chọn tải/
Tự động tăng mô-men

xoắn/
Tự động tiết kiệm

năng lượng
Hoạt động 2

0: Tải mô-men xoắn thay đổi
1: Tải mô-men xoắn không đổi
2: Tăng mô-men xoắn tự động
3: Hoạt động tiết kiệm năng
lượng tự động (Tải mô-men
xoắn thay đổi trong ACC/DEC)
4: Hoạt động tiết kiệm năng
lượng tự động (Tải mô-men
xoắn không đổi trong
ACC/DEC)
5: Hoạt động tiết kiệm năng
lượng tự động (Tăng mô-men
xoắn tự động trong ACC/DEC)

1

A14
Lựa chọn chế độ điều

khiển 2

0: Kiểm soát V/f với bù trượt
không hoạt động
1: Kiểm soát vector mô-men
xoắn động
2: Kiểm soát V/f với bù trượt
hoạt động

0

A16
Động cơ 2 

(Công suất định mức)

0.01 to 30.00 (kW when A39 =
0, 3, or 4)0.01 to 30.00 (HP
when A39 = 1)

0.0
1
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A17 (Dòng điện định mức) 0.00 to 100.0 0.1

A18 (Tự động điều chỉnh)

0: Vô hiệu hóa 
1: Điều chỉnh khi động cơ dừng
(%R1 và %X)
2: Điều chỉnh khi động cơ quay
dưới sự kiểm soát V/f (%R1,
%X, dòng điện không tải, tần số
trượt)

1

A20 (Dòng điện không tải) 0.00 to 50.00 0.1

A21 Động cơ 2 (%R1) 0.00 to 50.00 1

A22 (%X) 0.00 : Disable0.01 to 30.00 0.1

A23
(Tăng độ bù trượt
khi lái xe)

0.0 to 200.0 0.1

A24
(Bù trượt

Thời gian phản hồi)
0.01 to 10.00 0.1

A25
(Tăng độ bù trượt

khi phanh)
0.0 to 200.0 0.1

A26
(Tần số trượt định

mức)
0.00 to 15.00

0.0
1

A39 Lựa chọn động cơ 2

0: Đặc điểm động cơ 0 (IMM
chuẩn Fuji, dòng 8)
1: Đặc điểm động cơ 1 (Mã lực
định mức IM)
3: Đặc điểm động cơ 3 (IMM
chuẩn Fuji, dòng 6)
4: Động cơ khác (IM)

A41

Dòng điện đầu ra
Độ lợi giảm chấn dao

động
cho Động cơ 2

0.00 to 0.40 0.1
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A51
Thời gian chạy tích lũy

của Động cơ 2
0 to 9999 (in units of 10 hours) 0.1

A52
Bộ đếm khởi động cho

động cơ 2

Chỉ báo số lần khởi động tích
lũy(từ 0000 đến FFFF theo hệ
thập lục phân)

1

J01 Điều khiển PID
(Lựa chọn chế độ)

0: Vô hiệu hóa
1: Kích hoạt (Kiểm soát quy trình,
hoạt động bình thường)
2: Kích hoạt (Kiểm soát quy trình,
hoạt động ngược)

0

J02 (Lệnh từ xa SV)

0: Phím LÊN/XUỐNG trên bàn phím
1: Lệnh xử lý PID 1
(Các đầu vào analog [12] và [C1])
3: Lệnh đầu cuối điều khiển
LÊN/XUỐNG
4: Lệnh qua liên kết truyền thông

0

J03 P (Gain) 0.000 to 30.000 *1 0.1

J04 I (Integral time) 0.0 to 3600.0 0.1

J05 D (Differential time) 0.00 to 600.00 0.1

J06 (Bộ lọc phản hồi) 0.0 to 900.0 0.1

J15
(Mức hoạt động

để dừng lưu lượng
chậm)

0.0 (Disable), 1.0 to 400.0
0.0

1

J16
Thời gian trôi qua

từ khi dừng lưu lượng
chậm)

0 to 3600
1

J17 (Tần số khởi tạo) 0.0 to 400.0 0.1

J23
(Mức độ lệch khởi tạo

để dừng lưu lượng
chậm)

0.0 to 100.0 0.1

J24
(Thời gian trễ bắt đầu

để dừng lưu lượng
chậm)

0 to 3660 1
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J68
Tín hiệu phanh

(Dòng điện phanh TẮT)
0 to 200 1

J69 (Tần số phanh TẮT) 0.0 to 25.0 0.1

J70 (Bộ hẹn giờ tắt phanh) 0.0 to 5.0 0.1

J71 (Tần số phanh BẬT) 0.0 to 25.0 0.1

J72 (Bộ hẹn giờ phanh) 0.0 to 5.0 0.1

Y01
Giao tiếp RS-485 1
(Địa chỉ trạm)

1 to 255 1

Y02 (Xử lý lỗi giao tiếp)

0: Ngay lập tức ngắt với báo
động er8
1: Ngắt với báo động er8 sau khi
chạy trong khoảng thời gian
được chỉ định bởi bộ đếm thời
gian y03
2: Thử lại trong khoảng thời
gian được chỉ định bởi bộ đếm
thời gian y03. Nếu thử lại
không thành công, ngắt với báo
động er8. Nếu thành công, tiếp
tục chạy.
3: Tiếp tục chạy

0

Y03 (Bộ đếm thời gian) 0.0 to 60.0 0.1

Y04 (Tốc độ truyền)

0: 2400 bps 
1: 4800 bps 
2: 9600 bps 
3: 19200 bps 
4: 38400 bps

2

Y05 (Độ dài dữ liệu)
0: 8 bits
1: 7 bits

1

Y06 (Kiểm tra tính chẵn lẻ)

0: None (2 stop bits for Modbus RTU) 
1: Even parity (1 stop bit for Modbus
RTU) 
2: Odd parity (1 stop bit for Modbus
RTU) 
3: None (1 stop bit for Modbus RTU)

0.1
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Y07 (Dừng bit)
0: 2 bits 
1: 1 bit 1

Y08
(Thời gian phát hiện
lỗi không phản hồi)

0: No detection 1 to 60
detection time) 

0.1

Y09
(Khoảng thời gian đáp

ứng)
0.00 to 1.00 0.1

Y10 (Lựa chọn giao thức)

0: Giao thức Modbus RTU
1: Giao thức SX (giao thức FRENIC
Loader)
2: Giao thức biến tần đa năng Fuji

1

Y97
Dữ liệu truyền thông
Lựa chọn lưu trữ *2

0: Lưu vào bộ nhớ không dễ bay
hơi (Có thể ghi lại có giới hạn thời
gian)
1: Ghi vào bộ nhớ tạm thời (Có thể
ghi lại không giới hạn thời gian)
2: Lưu tất cả dữ liệu từ bộ nhớ tạm
thời vào bộ nhớ không dễ bay hơi
(Sau khi lưu dữ liệu, dữ liệu y97
tự động trở về "1.")

0

Y99
Chức năng liên kết bộ
tải
(Chọn chế độ)

Lệnh tần số                  Lệnh chạy
0:dữ liệu H30               dữ liệu H30
1: (Loader)                      dữ liệu H30
2: dữ liệu H30             (Loader)
3: (Loader)                    (Loader)

1
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Mã Lỗi Tên Lỗi Nguyên Nhân

Lu Thấp áp
mất điện tạm thời
điện áp nguồn dưới ngưỡng 
quá tải dẫn tới sụt áp

OC1
OC2
OC3

quá dòng

Ngắn mạch đầu ra biến tần
Chạm đất với các pha đầu ra
Quá tải
Thời gian tăng/giảm tốc quá ngắn

OL1
OL2

Quá tải motor

Đặc tính nhiệt điện từ không khớp
với đặc tính tải
Mức kích hoạt nhiệt điện từ thấp
hơn thực trạng
Quá tải

OLU
Quá tải biến

tần
Thời gian tăng/giảm tốc quá ngắn
Quá tải

OPL Mất pha
Đầu ra biến tần bị hỏng
cuộn dây động cơ bị hỏng
kết nối với động cơ 1 pha

OU1
OU2
OU3

Quá áp
Điện áp nguồn vượt quá
Tải trọng phanh quá nặng
thời gian tăng/giảm tốc quá ngắn

OH1
Quạt làm mát

quá nóng
Nhiệt độ xung quanh cao
Đường thông gió bị chặn

Bảng Mã LỗiBảng Mã Lỗi



Lin
Mất pha đầu

vào

Dây nguồn mạch chính bị đứt.
Các vít trên đầu nối nguồn mạch
chính bị lỏng.
Điện áp giữa các pha mất cân bằng
giữa ba pha quá lớn
Quá tải xảy ra theo chu kỳ
Điện áp một pha được đưa vào bộ
biến tần đầu vào ba pha.

OH2 Thấp áp

Chức năng báo động của thiết bị
bên ngoài đã được kích hoạt.
Kết nối sai hoặc tiếp xúc kém ở hệ
thống dây tín hiệu báo động bên
ngoài.
Cài đặt dữ liệu mã chức năng
không chính xác.

OH4
Bảo vệ động

cơ (nhiệt điện
trở PTC)

Nhiệt độ xung quanh động cơ vượt
quá phạm vi thông số kỹ thuật của
động cơ.
Hệ thống làm mát cho động cơ bị
lỗi.
Tải quá nặng.
Mức kích hoạt (H27) của nhiệt điện
trở PTC để bảo vệ quá nhiệt động
cơ được thiết lập không đầy đủ

OH6
Điện trở sạc

quá nhiệt

Nguồn điện của biến tần thường
xuyên được BẬT và TẮT
Mạch sạc bị lỗi.
Nguồn điện được cung cấp dần dần
bằng máy biến áp hoặc nguồn điện
ổn định

DBH
Braking
resistor

overheated

Tải trọng phanh quá nặng
Thời gian giảm tốc được chỉ định
quá ngắn.
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Er1 Lỗi bộ nhớ

Trong quá trình ghi dữ liệu mã chức
năng (đặc biệt là trong quá trình
khởi tạo hoặc sao chép dữ liệu), bộ
biến tần đã bị tắt khiến điện áp đến
PCB điều khiển giảm xuống.
Biến tần bị ảnh hưởng bởi nhiễu
điện mạnh khi ghi dữ liệu (đặc biệt
là khi khởi tạo hoặc sao chép dữ
liệu).

Er2
Lỗi giao tiếp

bàn phím

Cáp truyền thông bị hỏng hoặc tiếp
xúc kém.
Biến tần bị ảnh hưởng bởi tiếng ồn
điện mạnh.
Bàn phím điều khiển từ xa (tùy
chọn) bị lỗi.

Er3 Lỗi CPU
Biến tần bị ảnh hưởng bởi tiếng ồn
điện mạnh.

Er6
Bảo vệ hoạt

động

Phím được nhấn khi H96 = 1 hoặc 3
Chức năng kiểm tra bắt đầu được
kích hoạt khi H96 = 2 hoặc 3.

Er7 Lỗi điều chỉnh

Thiếu pha (có hiện tượng mất pha)
trong kết nối giữa biến tần và động
cơ.
V/f hoặc dòng điện định mức của
động cơ không được cài đặt đúng.
Chiều dài dây dẫn giữa biến tần và
động cơ quá dài.
Công suất định mức của động cơ
khác biệt đáng kể so với công suất
định mức của biến tần.
Động cơ là loại đặc biệt như động
cơ tốc độ cao
Một hoạt động điều chỉnh liên quan
đến vòng quay của động cơ (P04
hoặc A18 = 2) đã được thử nghiệm
trong khi phanh được áp dụng cho
động cơ
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Er8
Lỗi truyền

thông RS-485

Điều kiện truyền thông của bộ biến
tần không khớp với điều kiện của
thiết bị chủ.
Mặc dù thời gian phát hiện lỗi
không phản hồi (y08) đã được đặt,
thông tin liên lạc vẫn không được
thực hiện trong chu kỳ đã chỉ định.
Thiết bị chủ (ví dụ: PLC và máy tính)
không hoạt động do cài đặt không
đúng hoặc phần mềm/phần cứng bị
lỗi.
Bộ chuyển đổi RS-485 không hoạt
động do kết nối hoặc cài đặt không
đúng hoặc do phần cứng bị lỗi.
Cáp truyền thông bị hỏng hoặc tiếp
xúc kém

ErF
Lỗi lưu dữ liệu

khi điện áp
thấp

Trong quá trình lưu dữ liệu khi tắt
nguồn, điện áp cấp cho PCB điều
khiển giảm trong thời gian ngắn
bất thường do bus liên kết DC xả
nhanh.
Biến tần bị ảnh hưởng bởi tiếng ồn
điện mạnh trong quá trình lưu dữ
liệu khi nguồn điện bị TẮT
Mạch điều khiển bị hỏng

Err Báo động giả
Dữ liệu của mã chức năng H45 đã
được đặt thành "1."

CoF
Dây phản hồi

PID bị đứt

Dây tín hiệu phản hồi PID bị đứt.
Mạch liên quan đến phản hồi PID bị
ảnh hưởng bởi nhiễu điện mạnh.

Erd

Phát hiện
bước ra (để
truyền động

động cơ đồng
bộ nam châm

vĩnh cửu)

Không phù hợp với đặc điểm của
động cơ
Mô-men xoắn khởi động không đủ.
Tải trọng nhẹ.
Hệ thống điều khiển chưa được ổn
định.
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– – – – 
(thanh giữa)

xuất hiện

Khi lệnh PID và lượng phản hồi của
nó được chọn làm mục giám sát,
điều khiển PID sẽ bị vô hiệu hóa
Khi hoạt động hẹn giờ bị vô hiệu
hóa (C21 = 0), bộ hẹn giờ được chọn
làm mục giám sát (E43 = 13). Khi
hoạt động hẹn giờ đã được bật (C21
= 1) và bộ hẹn giờ đã được chọn làm
mục giám sát bằng cách nhấn
phím, bạn đã vô hiệu hóa hoạt động
hẹn giờ (C21 = 0)Tải trọng nhẹ.
Bàn phím từ xa (tùy chọn) được kết
nối kém.

_ _ _ _
(dưới thanh)

xuất hiện

Điện áp bus liên kết DC thấp.
Biến tần bị ảnh hưởng bởi tiếng ồn
điện mạnh trong quá trình lưu dữ
liệu khi nguồn điện bị TẮT
Mạch điều khiển bị hỏng

(    ) 
xuất hiện Dữ liệu hiển thị tràn màn hình LED
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Sdt : 0975.798.736
Website: dongduong-ate.com.vn

Chạy thử hệ thống xem đã ổn định chưa, có phát
sinh lỗi gì không ?

Test Và Vận Hành Test Và Vận Hành 

Nếu phát sinh lỗi hay tham khảo bảng mã lỗi hoạc
liên hệ với Mr Cường để được hướng dẫn khắc phục

Để tham khảo thêm các sản phẩm biến tần của hãng
fuji về giá và ứng dụng cho thể truy cập vào website
hoạc số điện thoại bên dưới
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